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* Proyectos de estudiantes. (Club de Robdtica - CDR)

e Extension universitaria (Proyecto Robdtica en las
aulas).

e Area de investigacién (LEICI — GCA).
e Trabajos de transferencia.

Instituto de Investigaciones en Electrdnica,
Control y Procesamiento de Senales



Club de robotica
FI UNLP

Realizacidon de workshops 'y
tutoriales:

Diseio y construccion de
circuitos impresos

Diseno 3D
Impresion 3D
Programacion de arduino

ROS (Robot Operating
System)




Club de robotica FI UNLP

Proyectos:

Sigue lineas.

Resolvedor de laberintos
Brazo robot

Proyectos individuales
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Participacién en competencias y exposiciones



Club de
robotica Fl
UNLP

Extensionistas:

Obijetivo: llevar
experiencias del CDR
a escuelas técnicas,

acercandoy
promocionando la
robodticay
electrénica.
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Investigacion en robotica

Aplicaciones:

Control con restricciones.

Modificacion de velocidad de acercamiento.
Robotica colaborativa.

Mapeo y exploracion.



Trabajos de
transferencia

Aplicaciones:
Control de movimientos.

Automatizacion de
mediciones.

Robots autéonomos.
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Marina equipment,
| boatyard equipment
,'and hoat construction tools

and materials
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